PROGRAMACION ACADEMICA 2022-1 DEPARTAMENTO ING. ELECTRICA

Versidn: 29 de Now-2021

14281 1 IEE2103 |Sefiales y Sistemas Rodrige Cadiz 120 |CLAS=L:1130a 1250; W:1130 a 1250; TAL=V:1130a 1250,

15143 1 IEE2113 |Teoria Electromagnética Andrés Guesalaga a0 CLAS =M:1130 & 1250; )-1130 a 1250; TAL =\V:1700 a 1820;

18769 1 IEE2123 |Circuitos Eléctricos .»'ingel Abusleme 120 CLAS = L:1000 a 1120; W:1000 a 1120; V-1000 a 1120;

14311 1 IEE2183 |Laboratorio de Mediciones Eléctricas Cristian Garcés 44 LAB = W:1400 a 1820; Lab 6° CyT
14314 1 IEE2213 |Maquinas Eléctricas Félix Rojas 60 CLAS = L1000 a 1120; W:1000 a 1120; 1000 a 1120;

14317 1 IEE2224 | Accionamientos Eléctricos Repenning Ricardo 15 CLAS = 1:1530 a 1820; Lab. Maquinas
14327 1 IEE2273 |Laboratorio Maquinas Eléctricas Dixon Juan 12 LAB = M:0830 a 1250; Lab. Maquinas
14329 2 IEE2273 |Laboratorio Maquinas Eléctricas Ricardo Saez 12 LAB = V:0830 a 1250; Lab. Maquinas
26035 3 IEE2273 |Laboratorio Maquinas Eléctricas Cristidn Garcés 12 LAB = M:1400 a 1820; Lab. Maquinas
14331 1 IEE2313 |Sistemas de Potencia Matias Negrets 60 CLAS = L:1530 a 1550; W:1530 a 1650; V:1530 a 1650,

14335 1 IEE2343 |Protecciones Diaz Sergio a0 CLAS = M:0830 a 0950; 1-0830 a 0950;

15874 1 IEE2353 |Redes Inteligentes Alvaro Lorca 60 CLAS = L:1400 a 1520; W:1400 a 1520; AYU = \:1400 a 1520;

14339 1 IEE2413 |Electronica Cristian Garcés 60 CLAS = L1130 a2 1250; W:1130 a 1250; V:1130 a 1250;

26037 1 IEE2433 |Disefio Circuitos Integrados .»'ingel Abusleme 15 CLAS = 11130 a 1250; W:1130 a 1250; A¥U=V:1130 a 1250; Sala DIE

15875 1 IEE2463 |Sistemas Electronicos Programables Sanchez Felipe 60 CLAS = \:0830 a 0950; LAB = L-1000 a 1120; W:1000 a 1120; Lab 6° CyT
15876 1 IEE2473 |Laboratorio de Electronica Analogica y Digital Cristidn Garces 44 LAB = V:1400 a 1820; Lab 6° CyT
14350 1 IEE2513 |Comunicaciones Christian Oberli 30 CLAS = M:0B30 a 0950; 120830 a 0950; AYU J:1000 a 1120 Sala DIE en CAT

143565 1 IEE2613 |Control Automatico Guesalaga Andrés 20 CLAS=L:1130a 1250; W:1130 a2 1250; V:1130a 1250,

20822 1 IEE2683 |Laboratorio de Control Automatico Felipe Nufiez 15 LAB = L:1400 a 1320, Lab. Con. Aut
25589 2 IEE2683 |Laboratorio de Control Automatico Boris Orostica 15 LAB = W:1400 a 1820; Lab. Con. Aut
143561 1 IEE2713 |Sistemas Digitales Cristian Tejos 90 CLAS = M:1000 a 1120; )-1000 a 1120; AYU = W-1700 a 1820;

14712 1 IEE2714 |Fundamentos de Procesamiento de Imdgenes Cristidn Tejos 25 CLAS = M:1400 & 1520; )-1400 a 1520;

17099 1 IEE2753 |Disefio de Circuitos Integrados Digitales Pendiente 26 CLAS = M:0B30 a 0950; 20830 a 0950

14369 1 IEE2913 |Disefio Eléctrico (Capstone) Marianov Viadimir 42 CLAS ='W:1700 a 1820; Fab . Lab
22584 1 IEE3202 |Topicos Electronica de Potencia Javier Pereda 30 CLAS = M:1000 a 1120; J-1000 a 1120

21897 1 IEE3234 |Movilidad Eléctrica Dixon Juan 30 CLAS = L1000 a 1120; W:1000 a 1120; Sala DIE

22026 1 IEE3313 |Planning, Efficiency and Renewable Energy Integration | David Wartts 10 CLAS = L:1400 a 1520; W:1400 a 1520, Sala DIE

14394 1 IEE3373 |Mercados Eléctricos David Watts 30 CLAS = 111530 a 1650; W:1530 a 1650; Sala DIE

26038 1 IEE3433 |Disefio de Circuitos Integrados Analdgicos .»'ingel Abusleme 15 CLAS = 11130 a 1250; W:1130 a 1250; AYU =\:1130a 1250, Sala DIE

24184 1 IEE3544 |Comunicacién de Datos en Smart Grids Rios Miguel El CLAS = L:1000 a 1120; W:1000 a 1120;

26036 1 IEE3610 |Sistemas Dindmicos Felipe Nufiez 30 CLAS = L1000 a 1120; W:1000 a 1120;

22568 1 IEE3674 |Control Predictivo Cipriano Aldo 30 CLAS = M:1530 a 1820; Sala DIE

14409 1 IEE3724 |Reconocimiento de Patrones Mery Domingo 40 CLAS = M:1130 a 1250; ):1130 a 1250

14715 1 IEE3764 |Formacion de Imagenes René Botnar 20 CLAS= L1130 a 1250; W:1130 a 1250;

14719 1 IEE3864 |Fundamentos de Instrumentacion Astrondmica Leonardo Vanzi 15 CLAS =M:1130 & 1250; ):1130 a 1250; AYU = L:1700 a 1820; Sala DIE

26039 1 IEE3936 |Estimacidon y Control :jptimo en Robdtica Miguel Torres 30 CLAS =M:1000 & 1120; )-1000 a 1120; Sala DIE

20820 1 IFI1001 |Imtroduccion a la Ingenieria Fisica Gencel Loik 27 CLAS = M:1530 & 1650; J:1530 a 1650,

12010 1 IRB2001 |Fundamentos de Robdtica MT - GT - A5 - DC 30 CLAS = M:1400 a 1650; LAB =V:1530 a 1650, Lab 6% CyT




